


1. 앱을 실행하고 [ 블루투스 연결 ] 을 선택한다 .

2. 검색된 목록에서 설정할 레이더를 선택한다 .

3. 선택되어진 장비에서 파란색 LED 가 켜진 레이더를 확인한다 .

1. 초기실행화면 2. 레이더 검색완료화면 3. 레이더 연결완료화면
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1. [ 설정 ] 을 선택한다

2. 차량통과 목록에서 설치현장에 맞게 항목을 선택한다 .

3. 차량이 레이더를 통과할 때 회전하는 정도를 파악하여 설정한다 . ( 일반적인 대부분 현장은 [ 직진 진입 및 진출 ] 로 설정 )

1. 설정 선택화면 2. 차량 통과 선택화면 3. 차량 통과 항목화면
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1. [ 설정 ] 을 선택한다

2. 바 유형 목록에서 바 (Pole) 가 설치된 위치에 맞게 항목을 선택한다 .

3. 설정 화면에 보이는 바의 유형은 [ 좌측 고정 직선 바 ] 로 설정한다 . ( 굴절바도 설정은 [ 고정 직선 바 ] 로 선택한다 )

1. 설정 선택화면 2. 바 유형 선택화면 3. 바 유형 항목화면1. 설정 선택화면
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1. [ 설정 ] 을 선택한다

2. 종단 감지 거리 (m) 라 함은 레이더에서 몇 미터까지 차량 혹은 물체를 검지할 것인지의 거리를 말한다 .

[ 참고 ] 
일반적인 설정은 바의 길이보다 0.5m 짧게 하지만 
오토바이가 차단기 바의 옆으로 지나갈 때도 리바운딩을 원하면 
바의 길이보다 0.5m 길게 설정하여 사고를 예방한다 .

1. 설정 선택화면 2. 바 유형 선택화면1. 설정 선택화면

3. 설정 거리는 슬라이드바를 움직이면서 현장에 맞는 거리를 설정한다 . Page 04



1. 기본 파리미터 저장

⑦⑥

⑤④③②①

[ 참고 ] 
 [① 확인 ] 을 선택하고 진행해 주세요 .

② 현재 차단기바 상태에 관계없이 [ 확인 ] 을 선택하세요 .
③ 현재 차단기바 상태에 관계없이 [ 확인 ] 을 선택하세요 .
④ 현재 차단기바 상태에 관계없이 [ 확인 ] 을 선택하세요 .
⑤ 레이더 주변 2 미터 이내에서 벗어나서 [ 다음 ] 을 선택하세요 .
⑥ 현재 차단기바 상태에 관계없이 [ 다음 ] 을 선택하세요 .
⑦ 주변환경 설정이 완료되었으며 [ 확인 ] 을 선택하세요 .
[ 주의 ] 
직선바 혹은 굴절바 이외의 차단기바는 반드시 요청한 내용을
수행하면서 주변환경 설정을 진행하여 주세요 .
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1. 기본 파리미터 읽기

③②
① [ 참고 ] 

① 기본 파라미터 읽기 : 기본 파라미터 저장이 완료된 수 반드시 수행하여 확인하여 주세요 .
② 바 올림 교정 : 바가 UP 혹은 DOWN 상태에서 검지가 되면 교정을 수행하여 주세요 .
③ 바 움직임 교정 : 차량어 없는 상태에서 바가 움직일때 검지가 되면 교정을 수행하여 주세요 .
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1. [ 더보기 ] 를 선택한다

2. [ 고급 설정 ] 을 선택한다 .

3. 알림 창에서 [ 확인 ] 을 선택하여 고급 설정을 진행한다 .

1. 더보기 선택화면 2. 고급 설정 선택화면 3. 고급 설정 알림화면
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1. 기본설정에서 켈리브레이션을 마치면 [ 고급 설정 ] 의 설정값을 자동으로 셋팅합니다 .

2. 자동으로 설정된 [ 고급 설정 ] 의 값을 화면과 같이 설정하고 저장하면 됩니다 .

1. 아파트 입차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분하지 않음 2. 아파트 입차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분함
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1. 기본설정에서 켈리브레이션을 마치면 [ 고급 설정 ] 의 설정값을 자동으로 셋팅합니다 .

2. 자동으로 설정된 [ 고급 설정 ] 의 값을 화면과 같이 설정하고 저장하면 됩니다 .

1. 아파트 출차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분하지 않음 2. 아파트 출차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분함
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1. 기본설정에서 켈리브레이션을 마치면 [ 고급 설정 ] 의 설정값을 자동으로 셋팅합니다 .

2. 자동으로 설정된 [ 고급 설정 ] 의 값을 화면과 같이 설정하고 저장하면 됩니다 .

1. 무인정산 입차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분하지 않음 2. 무인정산 입차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분함
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1. 기본설정에서 켈리브레이션을 마치면 [ 고급 설정 ] 의 설정값을 자동으로 셋팅합니다 .

2. 자동으로 설정된 [ 고급 설정 ] 의 값을 화면과 같이 설정하고 저장하면 됩니다 .

1. 무인정산 출차 : 3 미터 설정 , 사람 / 차량 구분함
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1. [ 기본값으로 초기화 ] 를 선택한다

2. 초기화를 해야 할 경우에만 [ 확인 ] 을 선택한다 .

1. 기본값으로 초기화 선택화면 2. 알림화면
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